MRT 2550 PRIVILEGE + e

Frontal auf Rddern Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Gabelzinken mit Gabelzinken
75 23 85 26
715 ~21.8 | |78° 81 —247 [ l78°
20 o 80 700
70, 70 %
23
65 20 & s
602 2 60 )
o 19 0y °
%
18 - 65 20 e 1¢,Q°°°\\)
55 17 19 X
16 T
50 45 55 17 o
409 16
14
45 o 0 s
13 (=3
14 |
S 45
40 12 2\ g |0 ) | |
° 1 13 30
11 o N W — 40 4y |
35 o ] N
30 E) @ |<)S 200w || 4 o¥S |||
10 S ~ (oo PN 35 a 89%° o\
30 S o S 10 = 400
9 ] ] = ] o a A
P ™~ o N 30 9 L1 200 g ;
s ® 8 > s Z R
205/ 2 o s 8 2 3 R
7 ~ 5 2 e 2 ~
o) 2 )
20 6 : 8 20 ¢ a N § s
5 S 5 |—ckal g P - 2
15 15 = = ™ 500 mm/20/in
4 |—10° 4 - S
500 mm/20{in ~ o L—
10 3 10 3 2 - ((»_”
="
2 Z"" s 2 [ 8 TR
5 [’[ﬁ:‘ﬁ" 1o n i :
! 0° () o o —1 P
0 0 |
5 S LI
-3 -1 -65 -2
19 18 17 16 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 |5 4 3 2 1 0 m 2322‘2120191817161514131211109876543210m
ft oo < fom 214 5.4 N
0 5515 45 a0 35 30 25 200 15 10 s o 75 7202 65 60 55 50 45 40 35 30 25 2017315 0 5 0
52.5 17.7 ’ :
Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Kranausleger 1500 kg mit Seilwinde 5000 kg
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MRT 2550 PRIVILEGE

Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Arbeitsbiihne 365
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Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
mit Arbeitshiihne 1000
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Drehung auf ausgefahrenen Stiitzen
D negativ
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648941 IT-EN-DE (10/10/2019)
MRT-X 2150 Privilege Plus ST3A S2, MRT 2150 Privilege Plus ST4 52, MRT-X 2550 Privilege Plus ST3A 52, MRT 2550 Privilege Plus ST4 52, MRT-X 2470 Privilege Plus ST3A 52, MRT 2470 Privilege Plus ST4 52
MRT-X 3050 Privilege Plus ST3A S1, MRT 3050 Privilege Plus ST4 S1, MRT-X 3255 Privilege Plus ST3A S1, MRT 3255 Privilege Plus ST4 S1
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648941 IT-EN-DE (10/10/2019)
MRT-X 2150 Privilege Plus ST3A S2, MRT 2150 Privilege Plus ST4 52, MRT-X 2550 Privilege Plus ST3A 52, MRT 2550 Privilege Plus ST4 S2, MRT-X 2470 Privilege Plus ST3A 52, MRT 2470 Privilege Plus ST4 52
MRT-X 3050 Privilege Plus ST3A S1, MRT 3050 Privilege Plus ST4 S1, MRT-X 3255 Privilege Plus ST3A S1, MRT 3255 Privilege Plus ST4 S1
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(Standard used EN1459 — AS1418.19 — ASME B56.6)
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